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Zadanie # 1135: Uruchomienie zadania testowego "ruch lewo-prawo" Zamkniety
Zadanie # 1136: Uruchomienie MRROC++ w trybie testowym z wizualizacjg Zbik3D Zamkniety
Zadanie # 1137: Napisanie generatora ruchu koncéwki robota po okregu Odrzucony
Zadanie # 1138: Uruchomienie zadania testowego "kétko - lewo - prawo" Odrzucony
Zadanie # 1139: Uruchomienie zadania testowego "rozpoznawanie wypukto$ci niebieskiej pi... Odrzucony
Zadanie # 1140: Implementacja zadania wykrywania kodu kreskowego (DisCODe) Odrzucony
Zadanie # 1141: Uruchomienie serwomechanizmu wizyjnego - dojazd do kodu kreskowego Odrzucony
Zadanie # 1142: Implementacja zadania odczytu kodu kreskowego (DisCODe) Odrzucony
Zadanie # 1143: Integracja systemu robota-kasjera Odrzucony
Zadanie # 1144: Przeprowadzenie eksperymentéw Odrzucony
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